Apache OSD Monitor.exe 

    Version 1.00.0001 

       1 在没有定位时，抛弃收到的GPS信息

       2 在没有定位时，飞机标记为红色

       3 增加图表，显示动力输出，电机转速，温度，姿态

OSD Firmware: 
Version:  1.024

1. 增加飞机类型：固定翼和直升机

固定翼根据速度判断是否起飞或降落。速度大于10公里认为起飞，速度小于5公里认为降落。在直升机模式不判断飞行状态，通过PPM2控制飞机是否录制飞行记录。

2. 调整GPS定位条件，起飞位置使用10秒的平均值。
3. Apache OSD Tools(0.02.15)优化串口通讯。
Version:  1.023

1. 解决1.022版本拔掉视频线OSD死机。
2. 解决1.022版本设置TF卡使能造成OSD死机。

3. 解决1.022版本更换不同制式摄像头死机。
Version:  1.022

4. 自动识别视频格式，支持PAL和NTSC。
5. 由于飞机在飞行时视频上半部分主要是白色，修改界面布局：

a) 最大飞行高度和当前飞行距离显示在左下角。
b) 返航方向指示显示在右下角。

Version:  1.021

6. 增加设置校准OSD的LDO电压，保存在BOOT里。
7. 增加设置B型(758)电流传感器的参考电压。
8. 修正PC软件设置传感器类型错误。

Version:  1.020

9. 增加GPS波特率自适应: 38400, 9600, 4800
Version:  1.019



2.
增加电流传感器设置A型(ACS755-100) B型(ACS758-100)


Version:  1.018

1. Guage 修正为 Gauge
2. 电流传感器默认为ASC758-100

Version:  1.017
1. 解决RSSI减函数处理不正常

Version:  1.016

1. 述菜单里的“Cancel”改为“Back”
2. 遥控器自定义菜单里有一个拼写错误，请将屏幕左上角的“Prass”改为“Press”
3. 那请将拼写错误的Postion 改为Position
4. RSSI输出电压与信号强度支持减函数
Version:  1.015

1. 修改TF卡保存文件格式，增加日期和时区信息。版本号2
2. TF卡状态错误时，显示“TF Card Error”并闪烁。

3. TF Recording 改为Recording Activated
4. OSD将TF卡状态报告给上位机软件。

Version:  1.014

1. 修正OSD读写TF卡错误。

Version:  1.013
1. 修正GPS信号弱，不能显示最后经纬度。

2. 没有起飞或GPS信号弱无法定位时，回航方向不显示。

3. 修改Distance Mode的英文。
Version:  1.012

1. 增加Distance Mode设置
2. 修改一些参数默认值：
a) 动力电池最大电压12.4V，最小电压 9.3V，
b) 单位英制

c) TF卡飞行记录功能关闭

d) 回航方向在右上角，OSD中间显示一个水平线。
Version:  1.011

1. 修改OSD菜单Power Battery Sensor 和 OSD Display的顺序
2. 增加Timer Trigger，设置左上角时间是开机时候计时，还是在起飞后计时。
3. OSD增加自己的RTC实时时钟处理。使用GPS对OSD的时钟校准，在GPS丢失后，时钟还能继续工作。
Version:  1.10

1. GPS Fail 改为居中显示
2. 飞行距离改为最大飞行高度。

3. 增加时区。能处理闰年的2月问题。需要测试
Version:  1.09

1. OSD显示使用的单位统一为公制和英制。
2. 增加Video电压检测的报警。
3. 修改了设置菜单的英文。

4. 修正OSD定义以后拔掉GPS，显示异常，应该显示GPS Fail和最后一次定位的坐标，需要测试。
Version:  1.08
1. 修改AUX功能，增加RSSI的警告电压。OSD界面显示RSSI时，使用信号强度。

Version:  1.07:

1. 完善在GPS在不同状态下的显示效果。1.06在切换状态时，不能清楚上一个状态。造成显示混乱。

2. GPS坐标显示单位改为度。
3. 在GPS丢失信号后，显示最后一次定位的坐标。

4. PC设置了OSD参数后，OSD自动保存设置结果。
Version:  1.06:

1. 修正选线传输代码中的内存问题。

2. OSD发送给PC上位机的电池电压信息错误。
    Version:  1.05:

1. 电源和电流传感器校正设置，原始的时候均为零，每按一次右键增加显示数值的0.1，每按一次左键减少显示数值的0.1，上面显示可以为正数也可以为负数，但初始的时候为零。上面调整的数值和左下角的显示电压或者是电流成相对应单位0.1伏特或者0.1安培。
2. 外接的电压检测端口将video换成Aux。
3. OSD设置界面的Hight Unit，也改为Altitude Unit。
4. 电流传感器在电源刚接通的10秒钟禁用。就是说，刚接通电源的时候电流传感器的读数均为无效的。防止读出错误数据。
5. 电源消耗的单位改为mAh。
6. 修改为上电3秒以后开始测量电流和电压。
7. 飞机起飞后5秒内，如果飞机GPS给出的高度信息出现大于每秒50米变化，将用这个变化差修正起飞的高度。新的起飞高度=高度变化差+原始起飞高度。
8. 当GPS模块没有接上的时候，OSD显示GPS Searching。GPS都没接怎么Search?! 建议在OSD接电源初始化过程中检测是否接有GPS模块，如果没有则显示No GPS
9. 当GPS还没完成启动就强行拔掉GPS连线的时候，OSD屏幕右下角定格在GPS模块移除之前最后的状态。这个能不能改进一下，让这里显示 No GPS。
10. 飞行过程中可能遇到意外情况，比如突然遇到恶劣天气，GPS信号可能丢失。在GPS信号弱到不能锁定位置的时候能不能在这里闪烁“Position Lost”。
11. 在飞行过程中GPS失效，没有数据时，显示"GPS Fail"。
12. 可以打开和关闭TF卡记录功能.
13. 增加AUX的模式设置，（无，VIDEO, RSSI）
    Version:  1.04: 

14. 修正I2C设备访问错误。(多任务调度引起)
